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DICHIARAZIONE DI CONFORMITÀ
Noi CALPEDA S.p.A. dichiariamo sotto la nostra esclusiva responsabilità che i quadri elettrici di comando, tipo e numero
di serie riportati in targa, sono conformi a quanto prescritto dalle Direttive  89/336/CEE, 73/23/CEE, e dalle relative norme
armonizzate.

We CALPEDA S.p.A. declare that our electric control box, with pump type and serial number as shown on the name plate, are con-
structed in accordance with Directives 89/336/EEC, 73/23/EEC, and assume full responsability for conformity with the standards laid
down therein.

DECLARATION OF CONFORMITY

I

GB

 
 «Calpeda S.p.A.»    ,   ,   

     ,    89/336/CEE,
73/23/CEE    .

RU

Montorso Vicentino, 09.2006 L’Amministratore Unico
Licia Mettifogo
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